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Politechnika Wroctawska

Raca Dyscypliny Naukowej Inzynieria Biomedyczna

Uchwata nr 06/02/RDND04/2024-2028
Rady Dyscypliny Naukowej InZynieria biomedyczna
z dnia 8 paZdziernika 2024 r.

w sprawie nadania stopnia doktora w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych
w dyscyplinie naukowej InZynieria biomedyczna
panu mgr inz. Wojciechowi Jopkowi

Rada Dyscypliny Naukowej Inzynieria Biomedyczna, dziatajac na podstawie § 8 ust. 1 § 66
ust. 1 pkt 1 Statutu Politechniki Wroctawskiej (Uchwata nr 161/12/2020-2024 Senatu PWr.
z dnia 8 lipca 2021 r. z pdin. zm.), § 2 ust. 1 lit. c) Regulaminu rad dyscyplin naukowych
Politechniki Wroctawskiej (t.j. Uchwata nr 258/21/2020-2024 Senatu PWr z dnia 21 kwietnia
2022 r.), art. 14 ust. 2 pkt 5 ustawy z dnia 14 marca 2003 r. o stopniach naukowych i tytule
naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki (t. j. Dz. U. z 2017, poz. 1789 z poin.
zm.), w zwigzku z art. 179 ust. 1 ustawy z dnia 3 lipca 2018 r. Przepisy wprowadzajgce
ustawe - Prawo o szkolnictwie wyizszym i nauce (Dz. U, poz. 1669 z p6in. zm.), uchwala co
nastepuje:

§1.

Nadaje sig panu mgr inz. Wojciechowi Jopkowi stopien doktora w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie naukowej Inzynieria biomedyczna, na podstawie
rozprawy doktorskiej pod tytutem: ,, Optymalizacja biomanipulatora typu reka cztowieka do
zastosowania w celach protetycznych dla pacjentow z réznym stopniem amputacji (Human
hand bio manipulator optimization for prosthetic purposes to be used with different levels
of amputation.)”.

§2.

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.
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